1. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M2 dừng. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 chạy, sau 2s M1 dừng, sau 5s M3 dừng.

2. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M1 dừng và M3 chạy, sau 4s M2 chạy, sau 2s nếu ta ấn nút stop thì sau 5s M2, M3 dừng.

3. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M2 chạy, sau 2s M3 chạy, sau 3s M2 dừng, M1 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 4s M1 dừng.
4. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M3 chạy, sau 3s M2 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 3s M1 chạy, sau 4s M1, M2 dừng.
5. Viết chương trình PLC điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, tiếp sau 5s M3 chạy, M2 dừng. Ấn nút dừng Stop1 sau 4s M3 dừng, tiếp sau 6s M1 dừng. Ấn Stop hay mạch có sự cố thì hệ thống ngưng họat động.
6. Viết chương trình PLC điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M3 chạy, M1,M2 dừng. Sau 10s M3 dừng, sau 6s hệ thống chạy lại từ đầu mà không cần ấn Start.
7. Viết chương trình PLC điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Điều khiển M1,M2, đều có 2 nút ấn Start, Stop riêng tương ứng. An Start1 M1 chạy, sau đó mới có thể khởi động được M2. Ấn Start2 M2 chạy, 5s sau M3 tự chạy.M1 lúc này không thể dừng nếu M2,M3 còn đang chạy. Ấn nút Stop2 thì sau 5s M2 sẽ dừng, sau 3s M3 tự dừng, lúc này ấn Stop1 thì M1 sẽ dừng.
8. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M2 dừng. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 chạy, sau 2s M1 dừng, sau 5s M3 dừng.

9. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M1 dừng và M3 chạy, sau 4s M2 chạy, sau 2s nếu ta ấn nút stop thì sau 5s M2, M3 dừng.

10. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M2 chạy, sau 2s M3 chạy, sau 3s M2 dừng, M1 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 4s M1 dừng.
11. Lập trình PLC điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M3 chạy, sau 3s M2 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 3s M1 chạy, sau 4s M1, M2 dừng.
12. Viết chương trình PLC điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, tiếp sau 5s M3 chạy, M2 dừng. Ấn nút dừng Stop1 sau 4s M3 dừng, tiếp sau 6s M1 dừng. Ấn Stop hay mạch có sự cố thì hệ thống ngưng họat động.
13. Viết chương trình PLC điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M3 chạy, M1,M2 dừng. Sau 10s M3 dừng, sau 6s hệ thống chạy lại từ đầu mà không cần ấn Start.
14. Viết chương trình PLC điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Điều khiển M1,M2, đều có 2 nút ấn Start, Stop riêng tương ứng. An Start1 M1 chạy, sau đó mới có thể khởi động được M2. Ấn Start2 M2 chạy, 5s sau M3 tự chạy.M1 lúc này không thể dừng nếu M2,M3 còn đang chạy. Ấn nút Stop2 thì sau 5s M2 sẽ dừng, sau 3s M3 tự dừng, lúc này ấn Stop1 thì M1 sẽ dừng.

1. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M2 dừng. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 chạy, sau 2s M1 dừng, sau 5s M3 dừng.

2. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M1 dừng và M3 chạy, sau 4s M2 chạy, sau 2s nếu ta ấn nút stop thì sau 5s M2, M3 dừng.

3. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M2 chạy, sau 2s M3 chạy, sau 3s M2 dừng, M1 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 4s M1 dừng.
4. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M3 chạy, sau 3s M2 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 3s M1 chạy, sau 4s M1, M2 dừng.
5. Viết chương trình PLC và HMI  điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, tiếp sau 5s M3 chạy, M2 dừng. Ấn nút dừng Stop1 sau 4s M3 dừng, tiếp sau 6s M1 dừng. Ấn Stop hay mạch có sự cố thì hệ thống ngưng họat động.
6. Viết chương trình PLC và HMI  điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M3 chạy, M1,M2 dừng. Sau 10s M3 dừng, sau 6s hệ thống chạy lại từ đầu mà không cần ấn Start.
7. Viết chương trình PLC và HMI  điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Điều khiển M1,M2, đều có 2 nút ấn Start, Stop riêng tương ứng. An Start1 M1 chạy, sau đó mới có thể khởi động được M2. Ấn Start2 M2 chạy, 5s sau M3 tự chạy.M1 lúc này không thể dừng nếu M2,M3 còn đang chạy. Ấn nút Stop2 thì sau 5s M2 sẽ dừng, sau 3s M3 tự dừng, lúc này ấn Stop1 thì M1 sẽ dừng.

8. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M2 dừng. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 chạy, sau 2s M1 dừng, sau 5s M3 dừng.

9. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M1 chạy, sau 3s M1 dừng và M3 chạy, sau 4s M2 chạy, sau 2s nếu ta ấn nút stop thì sau 5s M2, M3 dừng.

10. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M2 chạy, sau 2s M3 chạy, sau 3s M2 dừng, M1 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 4s M1 dừng.
11. Lập trình PLC và HMI  điều khiển hệ thống tự động gồm 3 motor hoạt động như sau: Ấn start M3 chạy, sau 3s M2 chạy. Lúc này khi ấn nút stop thì M3 dừng, sau 3s M1 chạy, sau 4s M1, M2 dừng.
12. Viết chương trình PLC và HMI  điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, tiếp sau 5s M3 chạy, M2 dừng. Ấn nút dừng Stop1 sau 4s M3 dừng, tiếp sau 6s M1 dừng. Ấn Stop hay mạch có sự cố thì hệ thống ngưng họat động.
13. Viết chương trình PLC và HMI  điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Ấn Start M1 chạy, sau 3s M2 chạy, sau 4s M3 chạy, M1,M2 dừng. Sau 10s M3 dừng, sau 6s hệ thống chạy lại từ đầu mà không cần ấn Start.
14. Viết chương trình PLC và HMI  điều khiển 3 Motor làm việc như sau: Điều khiển M1,M2, đều có 2 nút ấn Start, Stop riêng tương ứng. An Start1 M1 chạy, sau đó mới có thể khởi động được M2. Ấn Start2 M2 chạy, 5s sau M3 tự chạy.M1 lúc này không thể dừng nếu M2,M3 còn đang chạy. Ấn nút Stop2 thì sau 5s M2 sẽ dừng, sau 3s M3 tự dừng, lúc này ấn Stop1 thì M1 sẽ dừng.
